®
intelligent electronics FSM

High voltage Battery Management System (HV BMS)
Technische Informationen

Die Hochspannungs-BMS-Plattform ist die flexible Antwort von FSM auf alle Thre BMS-Fragen. lhre

Architektur vereint Sicherheit und Flexibilitat und hilft Ihrem Produkt, schneller die Marktreife zu erreichen.

Sie missen sich nicht schon weit im Voraus fiir einzelne Funktionen entscheiden: Dank unserer agilen
Entwicklung kénnen wir jederzeit auf Anderungen reagieren, ohne zeitaufwandige Anderungen am
sicheren Kern unseres BMS vornehmen zu missen.

1 | FSM HV BMS Architektur

Die folgende Abbildung zeigt eine schematische Ubersicht tiber das FSM HV BMS-Messsystem mit den
wichtigsten Komponenten und Anschlissen.
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Das folgende Diagramm zeigt den Aufbau des Stromsensors, der die Spannung vor und nach den Relais
misst.
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2.0 | Kurzinformationen
2.1 | Module Unit

16 Zellenspannungsmesseingange, Anpassungen auf max. 18 Zellen moglich
Unterstitzt alle Lithium-basierten Zellchemien

Bis zu 16 Temperaturmesskanéle (NTC)

1 integrierter digitaler isolierter Ausgang zum Einschalten z. B. eines Lifters.

v OV VvV VvV Vv

Isolierte Kommunikation (bis zu 1.000 V) ermdoglicht serielle Verbindung zum Aufbau des Systems
- elektrische Sicherheit bei der Systemmontage

> 13,5 Q passives Balancing = bis zu 1 W pro Zelle fur LFP-Batterien

> +/-5mV Genauigkeit bei 12-Bit-Auflésung
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2.2 | String Unit

> Unterstltzt bis zu 6 Relais (3 sind Standard), High Side (+ Leistung), Low Side (- Leistung),
Vorladung, Liifter, usw.
> 8isolierte digitale Eingdnge, 8 isolierte digitale Ausgdnge = Kommunikation/Steuerung von
Hochspannungsfehleranzeige, Schalter, usw.
> Unterstltzt bis zu 20 Module in Reihe (20 x 51,2 V = 1.024 V), mehrere Stréange parallel
> Interner CAN-BUS (fir BMS-Funktionalitat, isoliert) Kommunikation zwischen den beiden
Controllern und Kommunikation der Strange
Externer CAN-BUS zur Anpassung an Anwendungen (isoliert), Systemanpassung.
24 V Versorgungsspannung
Nicht isolierte adaptive Schnittstelle (CAN, SPI, 12C oder UART mdglich)
Architektur mit 2 Mikrocontrollern:
> Interner Controller mit Standard-BMS-Funktionalitat (sicherheitsrelevante Funktionen zum
Schutz der Zellen)
> Externer Controller zur Anpassung an die Systemanforderungen; Kommunikation mit dem
System oder der Anwendung usw.; 8 digitale Ausgange.
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> Fahrt zu einfacher Anpassung ohne Einfluss auf die funktionale Sicherheit

2.3 | HV Messung

+/- 1000 V fur Batteriespannung und Zwischenkreisspannung
+/- 1000 A

0.4 % Genauigkeit

Isolierte Schnittstelle

Isolationstiberwachung (optional)
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2.4 | Mechanische Eigenschaften

Eigenschaft Prototyp

Max. Umgebungstemperatur | 85 °C

Min. Umgebungstemperatur |-20 °C

MaRe Module Unit 120.5x 70 mm

MaRe String Unit 273 x 124 mm
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